Gama CVA

Actuadores CVA lineales y de cuarto de
vuelta para automatizar las valvulas de control.

La gama CVA de actuadores lineales y de un cuarto de vuelta proporciona un
operador para el control de procesos de alimentacion eléctrica adecuado para
la mayoria de los tipos y tamafios de valvulas de control. El CVA establece un
nuevo estandar para los actuadores de valvulas de control.

Rotork ha demostrado su experiencia en la aplicacion de nuevas tecnologias en la
automatizacion de valvulas para aportar un desempeiio mejorado y caracteristicas
innovadoras. Esta filosofia se aplica ahora a una nueva gama disefada
especialmente para las estrictas demandas del control de procesos, especificamente
para las aplicaciones de modulacién continua de las valvulas de control.

Usando la combinacién de la ingenieria de actuadores avanzaday la
experiencia en el control de procesos, ademas de la realimentacion proveniente
de los principales usuarios finales de valvulas de control, Rotork ha producido
una gama de actuadores para valvulas de control que es Unica en la industria y
proporciona soluciones para muchos problemas comunes en el control.
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Caracteristicas:

e Electromagnética.

e Servicio de modulacién continuo y sin
restricciones — S9.

e Alta resolucién y repetibilidad.

e Vida comparables a los operadores de
neumaticos.

e Opciones de comunicacion digital,
incluyendo HART® y Foundation Fieldbus.

e Registrador de datos a bordo incluido
como estandar.

e Cajas de proteccién estancas al agua IP68
y antideflagrante.

e Opcién de posicion de fallo configurable,
con tecnologia de supercapacitores.

e Independiente, con doble sellado con la
terminal compartimiento.

e Entradas de control de seguridad intrinseca
y salidas de retroalimentacién opcionales.

e Compatible con Bluetooth® para
configuracién / control local y diagnosticos.

e Anulacion manual opcional.

e Disponible en accionamiento de cuarto
de vuelta (CVQ) y lineal (CVL).
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Gama CVA

Ingenieria avanzada

1 Tecnologia Dual Sensor™

Para conseguir una resolucion del 0,1%, se
utilizan dos sensores de posicién independientes
que eliminan el efecto retroactivo y de inercia en
los engranajes. Los sensores son codificadores
magnéticos rotatorios de 12 bits, uno en la salida
del motor y el otro cerca del eje de salida del
actuador.
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2 Interfaz de usuario

TLa interfaz de configuracién de usuario primaria
es mediante una PDA con Bluetooth® (no
proporcionada) equipada con el software de
descarga gratuita Rotork Enlight. Ademas, cada
actuador tiene un LED de estado tricolor ubicado
en la parte superior del selector rotatorio.

3 Generador/Suministro eléctrico de reserva
Dentro de cada actuador de CA hay una

fuente de alimentacion conmutada (“switch
mode"), que acepta un rango de tensiones de
entrada de 100V-240V CA 50/60Hz. También
puede suministrarse una fuente de CC de 24V
opcional. Para la realizacién de acciones en la
posicion de fallo en caso de corte del suministro
eléctrico, el actuador CVA puede equiparse con
un generador de reserva opcional, compuesto
por ‘supercapacitores’. El generador de reserva
permitird al actuador moverse a una posicion
predeterminada en caso de fallo eléctrico.

4 Motor sin escobillas de corriente contintia
La gama CVA utiliza un motor sin escobillas de
corriente continua nominal de alta eficiencia.
Permite un funcionamiento sin mantenimiento
con un servicio de modulacién continuo y sin
restricciones.
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5 Impulsor manual
Puede suministrarse un mecanismo impulsor

Rendimiento mecanico
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manual con los actuadores tanto lineales como de
cuarto de vuelta que permite la operacién manual
de la valvula.

6 Compartimento terminal - Doble sellado
El compartimento terminal de “doble sellado”
proporciona una interfaz eléctrica compacta
para la indicacion de la alimentacion, el control
y la retroalimentacion. Como estandar, se
proporcionan cuatro entradas de cable con
puntos de conexion a tierra internos y externos.
Los circuitos de control e indicacién pueden
suministrarse con certificado de seguridad
intrinseca. El doble sellado es importante

ya que el compartimento terminal se separa
mediante un sello estanco al agua del resto del
actuador. Incluso si no se coloca la tapa durante
|a instalacién o si las entradas de cable no son
adecuadamente selladas, el actuador sequira
estando completamente protegido.

7 Tren de engranajes

Una transmisién por engranaje de dientes rectos
sencilla pero duradera, de alta eficiencia, lubricada
de por vida y con una fiabilidad demostrada.

8 Mecanismo anti-retroceso

La construccién estandar de la gama CVA es capaz
de resistir cualquier retroceso de la véalvula hasta a
un 125% de la fuerza nominal. Para aplicaciones
en la que en caso de fallo del suministro eléctrico
se requiere un aumento de la capacidad de la
“posicion de fallo”, hay disponible un mecanismo
de blogueo por solenoide opcional.

9 Impulsor de salida

Para los actuadores CVQ la base se ajusta a lo
establecido en las normas MSS SP-101 0 1SO 5211.
Los CVL pueden adaptarse para que se adecuen al
tipo de vélvula.

Actuador lineal CVL _ Newtons - mm - mm/segundo

CVL Empuje min. Empuje nominal* Recorrido max.
500 ____
2224

1000 ____
1780

1500 ____
2669 6672

cvQ-90° Bt

c&vQ Par min. Par nominal* Tiempo operativo
w0 0 &Y
1200 15
54.2 135.5

2400 S0 a0

108.4 271

Velocidad Tiempo de recorrido total

(seg.)

6
*Corresponde a un parametro
del sensor de empuje de 100%.

20 El empuje minimo corresponde
a un parametro del sensor de
empuje de 40%.

20

*Corresponde a un parametro del

sensor de par de 100%. El par minimo
corresponde a un parametro del sensor

de par de 40%.

Nota: Ajuste de parada mecanica: +/-5°.



Rendimiento

Registro del tiempo de parada

El tiempo total acumulado invertido en cada
porcion del 1% del recorrido queda registrado

en el registrador de datos. Estos datos
proporcionan una informacion esencial relativa al
dimensionamiento de la vélvula, el ajuste del bucle
de control y la estabilidad del proceso.

Por ejemplo, una valvula dimensionada en

base a un requisito especifico del proceso para
proporcionar un control dptimo, que se encuentra
en una posicién aproximada del 50%, debe de
tener idealmente una caracteristica de tiempo de
parada como se indica en el gréfico siguiente. Los
desplazamientos hacia las posiciones de apertura o
cierre pueden indicar un sobre-dimensionamiento
o infra-dimensionamiento de la valvula o que

las condiciones del proceso se encuentran fuera

de la especificacion disefada. Una caracteristica
amplia puede confirmar una flexibilidad de proceso
significativa o indicar inestabilidad. Emparejado
con otros datos de proceso, el tiempo de parada
de la vélvula puede proporcionar informacion Gtil
para mejorar la eficiencia y la produccion.

Puede registrarse un perfil de parada de referencia
poco después de la instalacion del actuador

para después utilizarlo en la comprobacion del
dimensionamiento y la estabilidad. Este perfil
podra utilizarse en todas las comparaciones
futuras.

Bajo tiempo muerto

La respuesta que aparece mas abajo muestra

el bajo tiempo muerto (0,075 seg.) y la alta
resolucion de los actuadores CVA. Con un cambio
de escalon del 2%, el tiempo que tarda el CVA en
moverse un 1,7% es 0,175 segundos (T86b) sin
rebasar el punto establecido.

Fiabilidad
Existen numerosas funcionalidades avanzadas que

ayudan a conseguir que el producto sea fiable,
entre ellas:

*  Latecnologia Dual Sensor™, que utiliza dos
sensores de posicién independientes para
minimizar el efecto retroactivo y los errores
de posicion.

e El motor sin escobillas de corriente continua,
altamente fiable, que permite un servicio de
modulacion continuo y sin restricciones - S9.

*  Un tren de engranajes sencillo, eficiente y
duradero, con la lubricacion necesaria para
toda su vida util y disefiado para servicios
arduos de vélvulas de control.

o El doble sellado de Rotork (IP68) aplicado a la
gama CVA, para proporcionar la proteccion
necesaria en los entornos més exigentes.
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Grafico del tiempo de parada
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